SPECYFIKACJE TECHNICZNE D-09.02.01
WYKQNANIA | ODBIORU Monta z tawek parkowych
ROBOT BUDOWLANYCH

CPV 45112720-8 Roboty w zakresie ksztattowania terenéw sportowych i rekreacyjnych

1 Wstep

1.1 Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z montazem tawek parkowych w ramach zadania inwestycyjnego:

.Przebudowa drég powiatowych nr 1030C i 1031C (ul. G téwna, ul. Wczasowa, ul. Madera, ul. Szkolna) w
Cekcynie”

1.2 Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy, ktéry nalezy zastosowaé przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t obj etych specyfikacj g

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z montazem tawek
parkowych zgodnie z dokumentacjg projektowg i przedmiarem robét.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotycz gce robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00.

2 Materiaty
Materiaty do wbudowania okreslone sg w dokumentacji projektowe;.
tawki parkowe powinny by¢ montowane na state w podtozu w fundamentach, zgodnie z zaleceniami producenta.

Projektuje sie ustawienie tawek o metalowych elementach nosnych i siedziskach drewnianych (drewno lisciaste
barwione) nastepujgcego typu: kolor elementéw drewnianych to palisander, kolor elementéw zeliwnych to czarny
matowy.

Wszystkie elementy drewniane muszg byé impregnowane cisnieniowo i zabezpieczone powierzchniowo
srodkami nietoksycznymi. Wszystkie elementy metalowe bedg malowane na kolor czarny.

tawki powinny mie¢ ksztatt i wymiary jak na rysunkach ponizej lub bardzo zblizone (H=75+85 cm, S=60+67 cm,
L=170+200 cm).




3 Sprzet

Wykonawca przystepujgcy do ustawienia elementéw malej architektury powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

- topaty,

- poziomice,

- szpadle,

- kielnie,

- taczka,

- betoniarka.

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t moze uzy¢ dowolnego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4  Transport

Materiaty nalezy przewozi¢ zgodnie z zaleceniami producentow.

5 Wykonanie robot

Montaz powinien by¢ wykonywany przez osoby przeszkolone i znajgce wytyczne techniczne oraz instrukcje
producentéw poszczegdinych urzadzen.

Realizacje robét montazowych, a w szczegdélnosci prac zwigzanych z przymocowaniem gtownych elementow
konstrukcyjnych do podtoza, nalezy wykonywaé¢ pod okiem os6b posiadajgcych wymagane uprawnienia
budowlane do kierowania robotami budowlanymi lub montazowymi. W przypadku wystgpienia jakichkolwiek
watpliwosci co do sposobu wykonania montazu, nalezy zaprzestaé realizacji robot i niezwtocznie skontaktowaé
sie z producentem lub projektantem urzgdzenia.

6 Kontrola jako $ci robét

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie poprawnosci wykonania prac wykonczeniowych, braku
razgcych nieprawidtowosci w ich wykonaniu. Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz ocena
wizualna jakosci i estetyki wykonania.

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu:

- rozmieszczenia urzgdzen,

- zgodnosci zastosowanych materiatéw i elementéw z dokumentacjg techniczna,
- stabilno$ci zamontowanych urzadzen i materiatow,

- zastosowanej kolorystyki elementow.

7  Obmiar robot

Jednostkg obmiarowg montazu tawek parkowych jest szt. (sztuka).

8 Odbidr robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9 Podstawa ptatno Sci

9.1 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej (1 szt.) obejmuje:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i montaz tawek parkowych zgodnie z dokumentacjg projektowg i specyfikacjag techniczna,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

Wszystkie roboty powinny byé wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowej, ST i postanowieniami
Inzyniera.

9.2 Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i practo  warzysz gcych

Cena wykonania robét okreslonych niniejszg ST obejmuje:



- roboty tymczasowe, ktére sg potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sg przekazywane
Zamawiajgcemu i sg usuwane po wykonaniu robét podstawowych,

- prace towarzyszace, ktére sg niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10 Przepisy zwi gzane
Nie dotyczy.



